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1. DESCRIPTION

Le kif bras droit pour FAAC 391 est un accessoire specialement
etudie et realise pour permettre I'installation du motoréducteur,
méme en présence de cldtures ou de murets imitant le mouvement
des bras traditionnels.

A Ce kit a éfé éfudié pour actionner des ouveriures jusqu’a
90°. Il n’est pas possible de réaliser des angles supérieurs
d’ouverture.

Ce kit ne permet pas d'utiliser I'arrét mécanique en
ouverture; prévoir des butées au sol ou contre le mur.

2. CONTENU DU KIT
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BRAS COURT POUR 391 (ENERGY KIT)

Respecter I'orientation de la patte antérieure, les bras doivent
étre fixés sous la patte.

A

Fig. 3

4. Fixer le bras a I'opérateur, d'aprés les instructions de
I"opérateur, Fig. 4.

Fig. 1

3. MONTAGE DU KIT

Pour le montage du kit, procéder comme suit

1. Positionner le motoréducteur sur le pilier en suivant les
instructions fournies

2. Determiner la longueur du bras droit faisant reférence a
I'image et au tableau suivant ;

e =
| 125 | 155 | 185 | 215 | 245

40 | L | 210 | 235 | 235 | 260 | 285

80 | L | 235 | 235 | 260 | 285 | 310

A 120 | L | 260 | 260 | 285 | 310 | 335
160 | L | 285 | 285 | 310 | 335 | 360
200 | L | 310 | 310 | 335 | 360 [ 385

Fig. 2

Si la cofe L est 235mm, il faut raccourcir le bras droif de
maniére a ce qu’il ne heurte pas les vis de fixation.

A

En cas de cotes A ef B infermeédiaires par rapport aux valeurs
indiquées, faire référence aux dimensions les plus proches
puis suivre les insfructions de montage.

3. Assembler le bras de |'opérateur d'aprésia Fig. 3réf. Dou @
en fonction de la cote determinée.

e Le bras courbe fourni avec I'opérateur n'est pas utilisé.

Fig. 4

5. Disposer I'opérateur pour le fonctionnement manuel (voir
instructions opérateur).

6. Amener le vantail du portall dans la position de fermeture.

7. Aligner les deux bras, Fig. 5 réf. (.

8. Tourner les deux bras jusqu’d ce gue la patte antérieure soit
au contact du vantail, Fig. 5 réf. 2. de maniére & déterminer
iy position de fixation.

9. Faire reculerla patte de 5 - 10mm, en pliant le bras, et marguer
les positions de fixation, Fig. 5. réf. @.

Fig. 5




10.Fixer la patte antérieure dans la position déterminée en
utilisant des systémes de fixation adéquats,

[:\F La patte antérieure est munie de deux rainures de fixation.
' Pour permettre de futurs reglages, les vis de fixation dofvent
étre positionnées au centre des rainures.

Si I'on choisit de souder directement la patte au vantail,
on conseille de la fixer momentanément avec deux points
de soudure, avant de souder completement la patte, et
de vérifier que le portail est en mesure d’effectuer toute la
course souhaitée.

Ce kit bras droit ne permet pas d’utiliser I'arrét mécanique en
ouverture fourni avec I'opérateur.

Fig. 6

 4.PROGRAMMATION
Au terme des opérations de montage, on peut passer & la

programmation de I'armoire électronique, d’aprés les instructions
conespondantes,

La seule mesure & adopter, est de commencer la phase de
programmation apres avoir placé le vantail & proximité de
la butée mécanique de fermeture.

Attention :

Cet accessoire peu modifier les performances habituelles du FAAC 391.
Nous le conseillons pour des portails jusqu’a 1,60m et 100 kg maximum par vantail.

Nous vous rappelons qu’il n’est pas possible d'utiliser la buté mécanique du moteur
en ouverture aussi il est nécessaire de prévoir une butée mécanique au sol

(réf 722162) ou murale (réf 722163). I I



